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Через особливість робочого процесу шестерного насосу вивчення впливу 

зовнішніх факторів та режимів роботи на основні елементи конструкції дуже 

ускладнено. Але для виходу за обмеження класичних рішень необхідно детально 

аналізувати робочий процес та вплив різних факторів на працездатність 

конструкції. 

Виходячи з наявних інструментів, та бази експериментальних даних [1], 

було вирішено провести аналіз результатів візуалізації потоку в зоні зчеплення 

шестерень інструментами комп’ютерного зору (Computer Vision, далі CV).  

З метою детального вивчення поведінки потоку в зоні зчеплення. Для цього було 

запропоновано провести попередній аналіз можливості використання наявної 

експериментальної бази і виділено дві основні задачі: 

 автоматизація сегментації відео з метою локалізації зони аналізу до зони 

потоку; 

 аналіз можливих методів обробки зображення для визначення зон 

потоку і швидкості робочої рідини. 

Першочергово проведена робота по підготовці відеоряду. Було виконано 

декілька ітерацій по визначенню найбільш підходящого методу обробки 

зображення. Розглянуто алгоритм Chan-Vese [2], ручну сегментацію та 

фільтрацію зображення (Рис. 1). 

В результаті виявлено, що жоден із цих варіантів обробки зображення не 

досягає потрібної якості сегментації, в нашому випадку, та/або взагалі робить 

аналіз зображення не можливим. Тому, наступним кроком було перевірено метод 

сегментація за допомогою моделі. Цей метод полягає в тому, що за допомогою 

певного шаблону, для циклічно повторюваного сегменту, можна 

видалити/замінити частину зображення що не є інформативною для аналізу. В 

даному випадку це контур шестерні. Для цього виконано креслення контур 

шестерні, відповідно до параметрів оригінальної шестерні [3]. 

Через те що на відео є відхилення форми зубів від креслення, що можливо 

трапилось через відхилення положення камери, то довелось корегувати шаблон 

по контуру шестерні виходячи з відео. В результаті було досягнуто значно 

кращої якості ніж у всіх попередніх варіантах. Цей варіант сегментації взятий за 

основу для подальшої роботи з відео. 
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Оригінальне зображення [1] 
Алгоритмом Chan-Vese після  

50 ітерацій 

  
Ручна сегментація 

Рис. 1 – Сегментація зображення 

  

Медіанним фільтром  Фільтром Собеля 

Рис. 2 – Фільтрація зображення від шумів 

Наступним етапом виконано аналіз можливих методів визначення 

швидкості потоку по відео з якого обрано OpticalFlow [4] як інструмент що має 

краще співвідношення швидкості розрахунку, кількості налаштувань моделі та 

точності отриманого результату. Було виконано декілька ітерацій в 

налаштуванні моделі, зміні роздільної здатності зображення та інтервалу між 

кадрами та обрано оптимальне значення. 

В результаті проведена обробка одного фрагменту експериментального 

відео та отримані рекомендації для подальшої роботи в напрямку аналізу 
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результатів візуалізації які можуть надалі слугувати для верифікації 

розрахункових CFD моделей. 

  
Контур шестерні Результат сегментації 

Рис. 3 – Сегментація за допомогою моделі 

 
Рис. 4 – Результат обробки відео алгоритмом Optical Flow 
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