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ВСТУП 

 

Транспорт сьогодні відіграє величезну роль у суспільстві, вносячи з 

одного боку вагомий внесок у розвиток економіки, а з іншого боку, 

породжуючи новий клас транспортних проблем, які стають все більш 

серйозними та значними. 

Більшість зарубіжних, а останнім часом все більше й українських 

наукових підприємств та компаній, що працюють у сфері розвитку 

інформаційних технологій на транспорті, дотримуються сучасних тенденцій, 

створюють нові технології, послуги, програмні продукти, засновані на 

використанні технічних засобів телематики, бездротових комунікацій, 

супутникової навігації та Інтернет-технологій. Враховуючи стрімкий розвиток 

«мобільності» сучасного суспільства, ці технології постійно ускладнюються, 

інтегруються інше, швидко зростає і кількість функцій, доступних кінцевому 

споживачеві – водіям автомобілів, автотранспортним підприємствам та 

структурам управління транспортом. 

Тахометри знайшли широке застосування контролю частоти обертання 

колінчастого валу двигунів внутрішнього згоряння на всіх типах транспортних 

засобів (автомобілях, тракторах, тепловозах, судах, літаках). Також 

застосовуються тахометри контролю частоти обертання робочих органів 

технологічних машин. 

У приладах може бути задіяна аварійна сигналізація, скидання та 

обнулення накопичених значень, захист паролем, інформаційний обмін через 

CAN або RS-485 для роботи в мережі або зв'язку з комп'ютером. 

 Автомобільний тахометр – це обов'язкова деталь сучасного автомобіля. 

Адже від наявності такої деталі на панелі приладів керування залежить легкість 

керування автомобілем. Тахометр допомагає водієві правильно вибрати 

передачу, а також за рахунок коректнішої манери водіння машини продовжує 

життя автомобільного двигуна. 

Тахометр допомагає не тільки заощаджувати паливо, а й ефективно 

розганяти автомобіль; впевнено рухатися у піску, снігу, у гору тощо; економити 

ресурс двигуна, досягти максимальної швидкості руху; контролювати обороти; 

забезпечувати плавне, без ривків та провалів перемикання передач. Багато хто 

вважає тахометри одним із головних пристроїв в автомобілі. 
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Тахометр - пристрій, що використовується для визначення кількості 

оборотів двигуна автомобіля, його деталей, що обертаються. Вимір 

відбувається в одиницю часу, або відповідно до лінійної швидкості руху. 

Автомобільний тахометр забезпечує: 

• Вимірювання та індикація напруги бортової мережі автомобіля. 

• Вимірювання та індикація обертів двигуна. 

• Вимірювання та індикація температури охолоджуючої рідини (можна 

двигуна). 

• Вимірювання та індикація часу роботи двигуна. 

• Індикація стану клапана холостого ходу. 
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