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УДК 004.8 
РЕФЕРАТ 

 

 

Виявлення та супроводження військових об’єктів з дрону за допомогою 
методів машинного навчання – Олійник Ярослав, кваліфікаційна робота 
магістра, Харків, Національний аерокосмічний університет 
ім. М. Є. Жуковського «ХАІ», кількість сторінок, враховуючи додатки 70, 
кількість таблиць 14, кількість рисунків 32, кількість джерел літератури 20. 
 

КЛЮЧОВІ СЛОВА: дрони, виявлення об’єктів, військова техніка, 
машинне навчання, детектор. 
 

ЦІЛЬ: виявлення та відстеження військової техніки з дрону у режимі 
реального часу. 
 

ОБ’ЄКТ ДОСЛІДЖЕННЯ: процеси аналізу зображень та відео для 
вирішення задач виявлення об’єктів. 
 

ПРЕДМЕТ ДОСЛІДЖЕННЯ: методи, моделі та засоби виявлення об’єктів 
військової техніки для дрону в режимі реального часу. 
 

ЗАДАЧІ: аналіз особливостей розпізнавання об’єктів за даними різних 
відів розвідки та дистанційного моніторингу; аналіз алгоритмів виявлення 
об’єктів на основі безпілотних літальних апаратів; проектування 
інтелектуальної системи розпізнавання військової техніки з дрону; вибір 
датасету;  навчання попередньо навченої моделі; оцінка результатів виявлення 
об’єктів; вирішення задачі інтеграції з бортовим комплексом дрону; проведення 
експериментів. 

 
МЕТОДИ ДОСЛІДЖЕННЯ: методи штучного інтелекту, методи 

комп’ютерного зору. 
 

ОТРИМАНІ РЕЗУЛЬТАТИ: розроблено програмне забезпечення 
виявлення та відстеження військової техніки на основі методів машинного 
навчання, що  можна використовувати у військових операціях для виявлення та 
відстеження техніки противника та стеження за нею. 
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UDC 004.8 
ABSTRACT 

 
 

Detection and tracking of military objects from a drone using machine learning 

methods – Yaroslav Oliynyk, Master Thesis, Kharkiv, National Aerospace University 
―KhAI‖, amount of pages 70, amount of tables 14, amount of figures 32, amount of 

literature’s sources 20. 
 

KEYWORDS: drones, object detection, military equipment, machine learning, 
detector. 

 
PURPOSE OF RESEARCH: detection and tracking of military equipment 

from a drone in real time. 
 

OBJECT OF RESEARCH: image and video analysis processes to solve object 
detection problems. 

 
SUBJECT OF RESEARCH: methods, models and means of detecting objects 

of military equipment for a drone in real time. 

 
TASKS: analysis of features of object recognition based on the data of various 

types of intelligence and remote monitoring; analysis of object detection algorithms 
based on unmanned aerial vehicles; designing an intelligent system for recognizing 

military equipment from a drone; dataset selection; training of a previously trained 
model; assessment of object detection results; solving the problem of integration with 

the on-board complex of the drone; conducting experiments. 
 

METHODS OF RESEARCH: methods of artificial intelligence, methods of 
computer vision. 

 
RESULTS: military equipment detection and tracking software has been 

developed based on machine learning methods, which can be used in military 

operations to detect and track enemy equipment and track it. 
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ВСТУП 
 

Актуальність теми дослідження. 

Сьогодення демонструє гостру потребу в розвідці в режимі реального 

часу – і це вимагає технологій спостереження з підтримкою штучного 

інтелекту, включаючи захоплення рухомих зображень для виявлення загроз і 

визначення місцезнаходження та координат цілі.  

Зростаюче використання безпілотних літальних апаратів в армії 

започаткувало нову епоху дистанційного бою.  

Тому створення інтелектуальних систем розпізнавання об'єктів за даними 

різних видів розвідки та дистанційного моніторингу земної поверхні сьогодні є 

актуальним та важливим завданням.  

Виявлення військових об’єктів є незмінним і складним завданням, яке 

включає їх відстеження та спостереження за будь-якою територією чи регіоном.  

Cкладність полягає у тому, що обробка графічної інформації в реальному 

часі потребує великих обчислень. А точність детектора має бути якомога 

більшою. Тому необхідні ефективні алгоритми та техніки. 

Мета дослідження – виявлення та відстеження військової техніки з дрону 

у режимі реального часу. 

Для досягнення мети необхідно виконати наступні завдання: 

- аналіз особливостей розпізнавання об’єктів за даними різних відів 

розвідки та дистанційного моніторингу;  

- аналіз алгоритмів виявлення об’єктів на основі безпілотних літальних 

апаратів;  

- проектування інтелектуальної системи розпізнавання військової 

техніки з дрону; 

- вибір датасету;  

- навчання попередньо навченої моделі;  

- оцінка результатів виявлення об’єктів;  

- вирішення задачі інтеграції з бортовим комплексом дрону;  

- проведення експериментів.  

Об’єкт дослідження – процеси аналізу зображень та відео для вирішення 

задач виявлення об’єктів. 

Предмет дослідження – методи, моделі та засоби виявлення об’єктів 

військової техніки для дрону в режимі реального часу. 

Практичне значення отриманих результатів. Розроблено програмне 

забезпечення виявлення та відстеження військової техніки на основі методів 

машинного навчання, що  можна використовувати у військових операціях для 

виявлення та відстеження техніки противника та стеження за нею. 
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Структура та обсяг кваліфікаційної роботи магістра. Кваліфікаційна 

робота магістра складається зі вступу, 5 розділів, висновків, додатків та 

переліку посилань. Повний обсяг кваліфікаційної роботи магістра становить 70 

сторінок, в тому числі: 32 рисунки; 14 таблиць; 1 додаток на 12 сторінках; 

перелік посилань з 20 найменувань на 2 сторінках. 

 

 


