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ВСТУП 

 

Актуальність розроблення параметричної моделі гідродинамічного 

упорного підшипника ковзання обумовлена низкою чинників, пов'язаних із 

безпекою, ефективністю та надійністю експлуатації турбоагрегатів, що 

використовуються на атомних електростанціях (АЕС), теплових електростанціях 

(ТЕЦ) та інших великих промислових установках. 

1. Критична важливість упорних підшипників у турбоагрегатах. 

Упорні підшипники ковзання забезпечують стабільну роботу валів 

турбоагрегатів на АЕС, ТЕЦ та інших об'єктах. Вони компенсують осьові 

навантаження, знижують биття і мінімізують прогин вала, що запобігає 

руйнуванню обладнання. Несправності підшипників можуть призвести до 

зупинки агрегату та аварій із серйозними наслідками. 

2. Вимоги до надійності. 

Сучасні турбоагрегати працюють за високих навантажень, що вимагає від 

підшипників високої надійності та довговічності. Підшипники повинні 

витримувати аварійні режими і знос, забезпечуючи захист валів і турбін. 

3. Адаптація під умови експлуатації. 

Підшипники мають проектуватися з урахуванням конкретних параметрів 

вала й осьових навантажень. Параметрична модель дає змогу адаптувати 

конструкцію під різні умови експлуатації, що спрощує процес проектування і 

знижує ризик помилок. 

4. Автоматизація і точність проектування. 

Сучасні технології автоматизують процес проектування, даючи змогу 

швидко адаптувати підшипники під параметри, що змінюються, і скорочувати 

людський фактор, що підвищує точність розрахунків. 
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5. Економічна ефективність. 

Правильно спроектовані підшипники скорочують витрати на 

обслуговування і запобігають аваріям, які можуть призвести до значних збитків 

через простої обладнання та дорогий ремонт. 

6. Екологічна безпека. 

Надійність підшипників важлива для запобігання аваріям на енергетичних 

об'єктах, що знижує ризик екологічних катастроф і шкідливих викидів. 

Проектування параметричної моделі гідродинамічного підшипника – 

актуальне завдання, спрямоване на підвищення безпеки, надійності та 

ефективності роботи обладнання в умовах сучасних вимог до енергетичних і 

промислових об'єктів. 

 


